１０―３　基礎知識・単純システム構築編　予想問題　の解答用紙
Answer Sheet　1
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１－１　　図　及び　名称

　

１－２　　図　及び　名称

１－３　　図　及び　名称

　　　　　　　　　　

２―１　　図　及び　名称　

２―２　ロータリテーブルの移動時間　：　停止時間
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4―１　　　

　　　　　　　　　　　

　　　　A　　番号・名称


　　　　　　　　　　機構図

　

　　変位量（ストローク　S）／１８０°

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ｍｍ　　

B　　番号・名称


　　　機構図

変位量（ストローク　S）／１８０°


　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ｍｍ


C　　番号・名称


　　　機構図

　　　　

　　

　変位量（ストローク　S）／１８０°

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ｍｍ　
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受験番号　





氏名





受験日　　　　　

















移動時間　　　　：　　　停止時間
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システム構成図




















センサ設定図


























センサ・ドグ等の設定詳細図
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修正プログラム
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