１０―6　　カム機構応用　　問題　の解答用紙

Answer Sheet　４
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問題1　

Ａ：割付け角　　Ｂ：前進角　Ｃ：移動角　Ｄ：シフト寸法　Ｅ：リフト量　Ｆ：動作寸法　Ｇ：揺動量

Ｈ：変化量　Ｊ：不動域　Ｋ：従動点　Ｌ：ドエル　Ｍ：駆動円　Ｎ：基礎円　Ｐ：フォロワー軸　

Ｑ：従動軸　Ｒ：クランク軸　Ｓ：カム軸
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問題2　

設問2－1　「A―320リバーシブルモータ」により｢M―210平カムユニット」を用いて「Ｍ―310直進テーブル」を駆動するシステム図
（出力レバーの必要寸法も記入のこと）
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設問2－2　図２－３に示すカム「A,B,C,D,E」のうちから図2－2に相当する動作を実現するためのカムを選定せよ。
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図２－２　の特性を実現するカム曲線は
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設問2－3　

　　図2―４Ａ　配線接続図


　　　


図2―４Ｂ　ラダー図




問題３

カム機構の種類

	図番号
	カムの駆動方法
	従節の動作
	カムの形状
	接触子形状
	拘束の形態

	(1)
	
	
	
	
	

	(2)
	
	
	
	
	

	(3)
	
	
	
	
	


カムの駆動方法　　　　A. 回転 　B. 直進　　C. 固定

従節の動作　　　　　　A. 揺動　 B. 直進　

カムの形状
　　　　　A. 板カム　B. (平面)溝カム　C.円筒溝カム　 D. 端面カム　　E.円筒リブカム　　

接触子の形状
　A. 平端　　B.尖端  　C. ローラ(円端)　

拘束の形態
　　　　　A. なし　　B.軸受け　 C. 溝案内　　D.重力　　E. 共役案内　　F. リブ案内

問題４

設問４―１　


　　　　　　　　　　　　　　　　

タイミングチャート

ストローク（概略）
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設問4―2　配線接続図・ラダー図を完成せよ。











設問4―３　（１）　このシステムの駆動方向は


設問4―３（２）このシステムのサイクルタイムは　


設問4―3　（２）このシステムではスイッチＡでカムが回転を開始するが、その後の動作は

　　　 　

（Ａ）スイッチＢを押すまで連続回転し、スイッチＢを押すとその場で停止する、


（Ｂ）原点センサがオフになると自動的に停止し、スイッチＢで回転を再開する

（Ｃ）回転中にスイッチＢを一瞬押すと１回転で自動的に停止し、再びスイッチＡ再でスタートする


（Ｄ）１回転で自動的に停止し、次はスイッチＢで再スタートする


（Ｅ）１回転で自動的に停止し、次はスイッチＢ、スイッチＡの順に押すと再スタートする


（Ｆ）１回転で自動的に停止し、次はスイッチＡ、スイッチＢの順に押すと再スタートする
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