設計資料

2008/7/18
試験1

試験2













































	歯数比A/B
	A-PCD
	B-PCD

	1 / 2
	φ50
	φ100

	1 / 3
	φ37.5
	φ112.5

	2 / 3
	φ60
	φ90

	1 / 4
	φ30
	φ120

	1 / 5
	φ25
	φ125




















 








































回転軸部検出用ドグ

直進・揺動部検出用ドグ


反射型光電センサ


透過型光電センサ

リミットスイッチ

磁気センサ


センサ設定位置表示用記号　　　　　　　　　ドグ（検出対象位置）表示記号                                             


表示例



　　　　　　　　　　
































Ｅ





P1








Ｄ





Pitch


Lead








R1








R1





P1





P1





ギア比 1:1








R1





L２





L２








R1








Ｌ1








F2








R1








R1











P1





R1





ＭＴ4080


クランクスライダー





ギア比 1:1








P1





R1





L２





ＭＴ4040


レバースライダー





P1





L２





R1











ＭＴ4050


トグル





ギア比 1:1








H1





L1





R1





L1





R1











F1





ギア比 1:1








L1





R1





ＭＴ4030


クランク





R1





L1





ギア比 1:1








ＭＴ4010


スコッチヨーク





R1





R1





レバー





68.5





18.5





T字型プレート





ギア比 1:1








S





S





slide用止め具





MT400可変機構ベース





H





S





S





H





H





H





MT400可変機構ベース





hinge / slide





hinge用止め具





メカニズム群（可変機構応用）　　M





　A　／　B





交換可能歯車





M-150平歯車











L２





280





220





340





U-310コネクティングロッド





500





50





φ60





M-320ベルトコンベア





L２





P1





R1








P1





６分割ゼネバホイール








M-220ゼネバ





R1



































減速比 1/2





M-240レバースライダ





P=60





150





100





PCD=60








R1＝





L1＝





17





























60





55





220





減速比 1/2





M-230クランク





減速比 1/50





減速比 1/2





M-160ウォームギア





240





M-330ロータリーテーブル





F1





L1





R1





H1





Pitch＝4


Lead＝4








リード4





ギア比 1:1








310





120





55





220





60





30





120





120





250





M-250トグル





M-310直進テーブル





M-140送りねじ





R1＝20








R1＝20








R1＝20








R1＝20








R1＝20








R1＝20








M-120ワンウェイクラッチ





M-110ラック＆ピニオン





PCD 40





280





130





PCD 40





280





130





PCD 40





Ｆ1








S





L1








280





130





M-130ワンウェイラチェット





メカニズム群　　M





Ｂ






















































































アクチュエータ群（電気駆動）　　A





A-310スピードコントロール


インダクションモータ








A-320リバーシブルモータ








35rpm





10～98rpm





 rpm





アクチュエータ群（空気圧駆動）　　A





A-220クレビスエアシリンダ





A-210固定式エアシリンダ





A-410ロータリー


エア・アクチュエータ





90°





180°








φ20





φ20





125





125








センサ群　　S





Dark ON





Light ON





Dark ON





Light ON





S2





S0





S1





120





S0





210





S1





S2


































































































コントローラ群（ラダー図）　　C











M5　











Y10　











C0　





K=











T0　





K=











M0　











M6　











Y11　











C1　





K=











M1　











T1　





K=











M7　











Y12　











M2　











C2　





K=











T2　





K=











M8　











Y13　











M3　











C3　





K=











M9　











T3　





K=











M4　





Rst





C





Rst





C





X 0





M 0





M 0





T





X 0





X 1





X 1





M 1





M 1





T





X 2





X 2





M 2





C





M 2





X 3





X 3





M 3





M 3





C





X 4





M 4





M 4





X 4





Y





X 5





X 5





M 5





M 5





X 6





Y





M 6





M 6





X 6





M 7





M 7











M 8





M 8











M 9





M 9





S1　Dark ON





S2　Light ON








